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Universidad de Los Andes — Departamento de Matematicas
Examen final del curso ALGEBRA LINEAL (A) - 1105
16 de mayo de 2016

ESTE ES UN EXAMEN individual, NO SE PERMITE EL USO DE LIBROS, APUNTES, CAL-
CULADORAS O CUALQUIER OTRO MEDIO ELECTRONICO. RECUERDE APAGAR Y GUARDAR
SU TELEFONO CELULAR. TODA RESPUESTA DEBE ESTAR justificada MATEMATICAMENTE.

TIEMPO MAXIMO 2 HORAS.

ry + 2 — x3 + w14 = 0

I. Considere el sistema homogéneo T+ e = 2y = =0
3rv1 + Sx0 — 4dx3 + x4 = 0

x2 + a3 + 2xz4 = 0

puntos]. Utilice el algoritmo de Gauss-Jordan para hallar una base del espacio de soluciones
del sistema.

puntos]. Halle 5 soluciones distintas del sistema.

II. Sean Ps el espacio vectorial de polinomios de grado menor o igual a tres y
P el espacio vectorial de polinomios de grado menor o igual a dos. Considere la
transformacién lineal D : P3 — P definida por D(f) = —2f".

puntos]. Halle la representacién matricial de la transformaciéon 7' con respecto a las bases
(1,z,2%,23) de P3 y (1,z,22) de P».

puntos]. Halle la dimensién del niicleo de D.
puntos]. Halle la imagen de D.
1 1 2
0 — 3
III. [10 puntos]. Sea W = span 11 yseav=| .
1 1 2

Escriba v = vy + vy donde viy € Wy vyyr € W

IV. Sea K la cénica en R? dada por la ecuacién 522 + 6zy + 5y = 32.

puntos]. Halle la ecuacién de K en los nuevos ejes tales que el término mixto no aparezca,
y identifique la cénica.

puntos]. Haga un dibujo de la cénica, identificando los nuevos ejes.

V. Verdadero o falso, con justificacion:

puntos]. Si A es una matriz de 2 x 2 que sélo tiene un valor propio, entonces A no puede
ser diagonalizable.

puntos]. Si T : R? — R? es una funcion tal que T ([8]) = [8], entonces T' es una

transformacién lineal.



